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Wykaz ważniejszych oznaczeń 

B – szerokość 
c – stężenie 
C – współczynnik Chezy’ego 
D – średnica 
DM – współczynnik dyfuzji molekularnej 
DT – współczynnik dyfuzji turbulentnej 
f – jednostkowa siła masowa 
g – przyspieszenie ziemskie 
h – średnia głębokość 
H – głębokość 
io – spadek dna 
k – stała szybkości reakcji 
Kij – współczynnik dyspersji 
KL  – współczynnik dyspersji podłużnej 
KT – współczynnik dyspersji poprzecznej 
L – dystans 
LM  – skala geometryczna 
LS – obciążenie hydrauliczne reaktora 
m – masa 
M – intensywność impulsu 
MC – masa znacznika 
nM – współczynnik Manninga 
nR – stopień recyrkulacji 
nv – wektor kierunku prędkości 
OZ – obwód zwilżony 
p – ciśnienie 
Q – wydatek płynu 
r – stopień redukcji stężenia 
rdop – wymagana efektywność reaktora 
ref – całkowita efektywność reaktora 
Re – liczba Reynoldsa 
RH – promień hydrauliczny 
sZ – stopień zagęszczenia osadu 
S – pole powierzchni 
Sc – liczba Schmidta 
t – czas 
tn – czas napowietrzania 
tp – czas zatrzymania 
tps – średni czas zatrzymania według modelu tłokowego 
u – wektor prędkości 
ui – składowa wektora prędkości 
v – prędkość średnia 
vcs – prędkość swobodnego opadania 
V – objętość 
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x, y, z – współrzędne kartezjańskie 
zi – stężenie osadu czynnego 
zij – funkcja źródłowa 
Zi – wypadkowa funkcja źródłowa 
 
δ – funkcja Diraca 
∂S – odległość od ścianki 
μ – dynamiczny współczynnik lepkości 
υ – kinematyczny współczynnik lepkości 
ρ – gęstość 
τS – naprężenie styczne 
ψ – funkcja prądu 

Indeksy 
B – dopływ boczny 
i – numer składnika 
j – numer reakcji lub przemiany 
K – stan końcowy 
0 – stan początkowy 
p – produkt 
R – recyrkulat 
s – substrat 
S – ścieki surowe 
T – turbulentny 
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